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提示できる凹凸と知覚メカニズム	
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３×３（３指９腹部）のみの刺激提示による微小凹凸知覚	

  高さ　-1mm〜1mm 
  幅　　10cm〜 

　の凹凸を手に提示	







触刺激ユニット	

正弦波入力（変位１mm，周期2sec） 
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n  重量：16g 
n  アクチュエータ： DCモータ	
n  ストローク：3 mm	

指腹部を持ち上げる刺激を提示	
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システムの構成と情報の流れ	

mac	

Leap motion	

入力デバイス	

モータアンプ 
配線ボックス	

ART-Linux 

触覚ディスプレイ 
	

A/Dボード 

	
D/Aボード 

	カウンターボード	

	

モータ	 エンコーダ 


